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Винт М3*8 Дизайн-скетч

Cборка ультразвукового модуля и сервоуправления.

Винт M2*6

Винт М3*5

Медная стойка М3*12
Винт М2*5

Винт М2*6

Дизайн-скетч
Сборка модуля патрулирования

Винт М3*8
Медная стойка М3*28

Винт М3*8

Дизайн-скетч

 3*8 , 38 .
  3, 8 .

Ведущее зубчатое
колесо, 4 шт.
Ведомое зубчатое
колесо, 4 шт. Мембрана 
ведущего колеса, 2 шт.
Мембрана ведомого
колеса, 2 шт.
Пластиковая прокладка,
2 шт., Заклёпка, 2 шт.

Сервопривод, 1 шт.

Медная стойка М2*10,   
2 шт.

Винт М2*6, 6 шт.

RGB индикатор, 1 шт.

Винт М3*8мм, 2 шт.

Винт М3*5, 2 шт.

Медная стойка М3*12,
2 шт.

8-pin кабель, 1 шт.

Блок модулятора 4wd, 
1 шт.

Батарея 18650, 3 шт.

Зарядное устройство
для батареи на 12,6 В, 
1 шт.

Модуль bluetooth, 1 шт.

Короткая муфта, 2 шт.

Винт М4*8 мм, 8 шт.

М4*18 мм

Мотор 370 (с кабелем 
20 см), 2 шт.

Ультразвуковой
модуль, 1 шт.
Винт М3*8 мм, 2 шт.
Винт М3*5 мм, 2 шт.
Медная стойка М3*12
мм, 2 шт.

4-pin кабель, 1 шт.

4-канальный модуль
патрулирования, 1 шт.
Винт М3*8 мм, 4 шт.
Медная стойка М3*28
мм, 2 шт.

6-pin кабель, 1 шт.

Медная стойка М3*19
мм, 4 шт.
Винт М3*8 мм, 10 шт.
Проводная перемычка, 5 
шт. шт.

Arduino UNO, 1 шт.

Кабель USB, 1 шт.

Медная стойка М2,5*18,
4 шт.
Винт М2,5*8, 10 шт.
Медная стойка М3*9, 4
шт.
Винт М3*5, 10 шт.
Проводная перемычка,
5 шт.

Одноплатный
компьютер Raspberry
Pi 38 + Управляющее
устройство (в качестве 
опции)

4-pin кабель, 1 шт. Карта 8G TF, 1 шт.
Теплоотвод, 1 шт. (в 
качестве опции)

Сборка панели управления Arduino UNO и блока модулятора

Дизайн-скетч

Панель управления UNO устанавливается в области штифтового соединения 
под блоком модулятора

Сборка блока модулятора

Винт М3*8

Дизайн-скетч

Медная стойка М3*19

Винт М3*8

Сборка модуля Bluetooth

Модуль Bluetooth

Дизайн-скетч

HD камера, 1 шт.

USD кабель, 1 шт.

Камера сервопривода, 
2 шт.

Платформа для камеры,
состоящая из акриловой 
монтажной рамы

Медная стойка М3*28 мм,
2 шт.
Винт М3*8, 8 шт.
Гайка М3, 4 шт.
Винт М2*6, 12 шт.
Гайка М2, 2 шт.
Медная стойка М2*10 мм,
4 шт.
Медная стойка М2*8 мм,2
шт.
Заклёпка М5*10, 1 шт.

Винт М2*10, 3 шт.

Этап установки
Примечание: Все винты оснащены пластиковыми прокладками.

Сборка ведущего механизма
Медная стойка М3*16

Винт М3*8, 6 шт.
Сборка ведущего колеса

Ведущее зубчатое колесо

Сборка ведомого механизма
Дизайн-скетч

Дизайн-скетч

Дизайн-скетч

Дизайн-скетч

Дизайн-скетч

Дизайн-скетч

Ведомое колесо

Винт М3*8, 6 шт.
Медная стойка М3*16

Сборка перегородки и мотора

Винт М3*8

Мотор 370

Перегородка ведущего
колеса

Гайка М3

Сборка муфты двигателя
Муфта двигателя

Винт М4*8

Сборка шасси Arduino

Винт М3*8

Сборка камеры

Знакомство с акриловой пластиной

Сборка камеры вертикального сервопривода

Винт М2*6

Винт М2*6 мм

Медная стойка 
М2*8 мм

Сборка ведомого колеса

Заклёпка М5

Заклёпка М5
Пластиковая
прокладка

Дизайн-скетч

Дизайн-скетч

Насадите гусеницу на ведомое колесо и вставьте 
шестерню внутреннего зацепления гусеницы в 
ведомое колесо.

Сборка гусеницы и ведущего колеса

Сборка гусеницы

Винт М4*8

Ведущий механизм

Другая сторона устанавливается таким же образом

Дизайн-скетч

Дизайн-скетч

Дизайн-скетч

Дизайн-скетч

Дизайн-скетч

Сборка рулевого колеса для вертикального 
сервопривода

Винт М2*5 мм

Руль управления 

Сборка горизонтальной станины камеры 
сервопривода

Гайка М3

Винт М3*8

Сборка горизонтального сервопривода камеры

Гайка М2

Винт М2*10 мм

Сборка вращающейся консоли

Саморежущий винт М2*8

О компании

  2*10  3*8

GM320



GM320





Дизайн-скетч

Дизайн-скетч

Сборка камеры и пластины

Винт М2*6 мм

Дизайн-скетч

Дизайн-скетч

Дизайн-скетч

Дизайн-скетч

Дизайн-скетч

Дизайн-скетч

Дизайн-скетч

Дизайн-скетч

Винт М2*6 мм

Медная стойка М2*10 мм

Сборка пластины камеры и вращающейся консоли

Винт М3*8 мм

Гайка М3

Сборка горизонтального сервопривода и камеры

Заклёпка М5

Заклёпка М5Винт М2*5 мм

Сборка медных стоек для платформы камеры

Винт М3*8 мм

Медная стойка М3*28 мм

Винт М2*5 мм

Режим слежения

Ширина черной линии на белой нижней поверхности должна быть больше 16 мм.

После успешной установки соединения войдите в главный интерфейс 
управления.

Сборка камеры

Винт М3*8

Сборка модуля Bluetooth

Модуль Bluetooth

Сборка панели управления Raspberry Pi
Винт М2,5*8

Медная стойка 
М2,5*15

Винт М2,5*8

Сборка основной панели управления

Медная стойка М3*8Винт М3*5

Винт М3*5

Основной интерфейс

Клавиши для 
поворота Удалённый 

выбор 
режима

Регулировка 
наклона 
двигателя 
рулевого 
управления

Область 
настойки 
цвета

Индикатор напряжения 
(для Raspberry Pi не 
имеется в наличии)

оверните 
налево 
поверните 
направо

Ультразвук
овой 
индикатор 
расстояния

Выбор 
функции

Индикатор земного 
притяжения

О ервопривод : если во время использования обнаруживается, что 
сервопривод не направлен вперед, Вы можете щёлкнуть мышкой [в середине] лотка 
сервопривода/управления наклоном для возврата сервопривода в центральную точку. 
Затем, в соответствии с комбинацией модулей сервопривода и ультразвукового 
модуля поместите ультразвуковой датчик так, чтобы он смотрел вперёд и повторно 
соберите его.

Цветной прожектор       

Сборка 40-pin кабеля

40-pin кабель

Сборка материнской платы

Винт М3*8
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5.  Raspberry Pi
   Raspberry Pi Wi-Fi smart card     

   ,      
 mjpeg     Bluetooth bluetooth_control. IP-  

  : 192.168.0.1

 1:      wifi YahBoom_Car 
  Raspberry Pi     . 

 : 12345678.

2.  IP-    Raspberry Pi: 
<http://192.168.0.1:8080/?action=snapshot>

    Raspberry Pi 8888.    (Raspberry Pi 
video) (   ).

       
Raspberry Pi.

Управление 
направлением

Управление 
платформой 
ультразвукового 
сервопривода

Управление и свет 
платформы камеры

Примечание: Управление машиной происходит через интерфейс одноплатного 
компьютера Raspberry Pi при использовании Bluetooth . При этом 
поток видеоданных проходит через канал TCP-связи. После завершения работ 
по конфигурации, имя пользователя для входа в систему при использовании 
протокола SSH одноплатного компьютера Raspberry Pi будет: pi. Пароль 
для входа в систему: yahboom. Номер порта для протокола SSH: 22. Пароль 
пользователя с неограниченными правами доступа для входа в систему: 
yahboom.

Модуль 
вентиляции

 Ультразвуковой модуль

Отсек 
аккумуляторной 
батареи

Мотор 370

Модуль Bluetooth

L3 Сигнальная лампа электропитания 
всегда горит после  . 
Если она не горит,проверьте проводку 
(линия электропитания красного цвета 
соответствует +, а чёрного − ). L1 Индикатор 
низкого напряжения. Если напряжение 
понижено, световой индикатор 
выключается, а индикатор электропитания всё 
ещё остаётся в положении «Включено».

Приведите выключатель в положение 
«Выключено».

Колпачковая перемычка укорочена 
[MVCC->5V] (здесь можно подключить 
заводскую конфигурацию).

   
[J1],     

  GND- ,  
  VCC-   

   IO- .

  
  [J2],   

    GND-
,    VCC-  

    IO-
.

   
 [J2],    
   GND- ,  

  VCC-    
  IO- .

Arduino: вставьте колпачковую 
перемычку в этом месте.

В случае версии одноплатного 
компьютера Raspberry Pi такой 
функции не предусмотрено. 

Ссылка на исходную программу Arduino:

https://drive.google.com/open?id=15RxAubPqaqz7HrgB0xFjJnEbqYRZjgO4

Ссылка на исходную программу Raspberry Pi:

https://drive.google.com/open?id=lFa_IXsUsVHAKBdBVFHyYTaliu7T3yB33

Тел.: +86 0755-86965197 и +86 18565710830
E-mail: sales@yahboom.com
Адрес: No. 306, Block C, Guanlong Bldg., 
Guanlong Rd.. Xili St.,
Nanshan Dist., Шеньчжэнь, Китай

[8.4В - 12.6В]: стенд для зарядки 
постоянным током. Для зарядки 
используется литиевая батарея 18650. 
Необходимо отметить, что этот порт 
для зарядки постоянным током 
находится на расширительной плате.

    

Обход препятствий слева Обход препятствий справа
4-канальный модуль 
отслеживания

 

RGB-индикатор

Камера горизонтального сервопривода

Камера вертикального 
сервопривода (для Raspberry Pi)

Передний сервопривод

 

    Bluetooth

4-канальный модуль отслеживания (спереди) 4-канальный модуль отслеживания (сзади)

:

  [SW1]  ,    
  [P1]      

 ;        
  [L1] .

  [SW2]  ,    
  [P2]      

 ;        
  [L2] .

  [SW3]  ,    
  [P3]      

 ;        
  [L3] .

  [SW4]  ,    
  [P4]      

 ;        
  [L4] .

:         
 ;     30 .

Cсылка на скачивание APK-файла:

https://drive.google.com/open?id=16a0M7PjJMDYLz8ko7vyBgRiH8l9TNJcc

Cкачайте APK-файл с помощью телефона на платформе Ardroid.

Активируйте Bluetooth на Вашем телефоне и откройте приложение [Yabo Tank].

Модуль Bluetooth в задней части танка может устанавливать связь автоматически.
Если Вы обнаружили, что поиск сигнала Bluetooth изменяется в верхнем левом углу,
Вы можете нажать клавишу «CONNECT» для возобновления соединения.
Примечание: [51/ARDUINO Burning Switch] на расширительной плате переводит
выключатель в состояние «Выключено».


