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1. Общие сведения 

Данное руководство предназначено для ознакомления пользователя с управлением 
электронной нагрузкой с помощью дистанционных команд. Предполагается, что читатель 
данного руководства подробно ознакомился с руководством пользователя на данную серию и 
знаком с ее использованием. 

Прибор может обмениваться данными с ПК через RS232. Пожалуйста, обратитесь к 
руководству пользователя этого продукта, чтобы узнать, как использовать различные методы 
связи. 

После того как прибор и компьютер установят надежное соединение, пользователь 
может использовать команды программирования для управления прибором. Все команды 
передаются от компьютера к прибору в виде строк ASCII и распознаются прибором для работы, 
управления и разработки. 

2. Введение в SCPI 

SCPI (Стандартные команды для программируемых приборов) — это стандартный набор 
команд для программируемых приборов на основе IEEE 488.2. Команды SCPI разделены на две 
части: общие команды IEEE 488.2 и команды управления SCPI, специфичные для конкретного 
прибора. 

Общие команды - это команды, которые должны поддерживаться инструментами, 
указанными в IEEE 488.2, а их синтаксис и семантика соответствуют положениям IEEE 
488.2.Обычные команды не имеют ничего общего с измерениями и используются для 
управления сбросом, самотестированием и статусными операциями. Для ознакомления с 
общими командами SCPI, пожалуйста, обратитесь к разделу общих команд IEEE 488.2. 

Команды управления, специфичные для прибора SCPI, используются для измерения, 
считывания данных и переключения и т.д. 

2.1. Формат команды 

Команды SCPI имеют древовидную иерархию, включающую несколько подсистем, 
причем каждая подсистема состоит из корневого ключевого слова и одного или нескольких 
иерархических ключевых слов. 

Командная строка обычно начинается с двоеточия ":" (может быть опущена); ключевые 
слова разделяются двоеточием ":", после ключевых слов следуют необязательные параметры; 
после командной строки ставится вопросительный знак "? " обозначающий запрос; команды и 
параметры разделяются "пробелом". 

 
Пример: 
 
[:SOURce:]CURRent[:LEVel] {<current>|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]CURRent[:LEVel]? [MINimum|MAXimum] 

 
SOURce — это корневое ключевое слово команды, а CURRent, LEVel, IMMediate и 

AMPLitude — это ключевые слова второго, третьего, четвертого и пятого уровня соответственно. 
Командная строка начинается с двоеточия ":" и разделяет ключевые слова на каждом уровне. 

<current> представляет настраиваемые параметры; 
вопросительный знак "?" представляет запрос; 
комбинация команды [:SOURce:]CURRent[:LEVel] и параметра < current> разделяются 

пробелом. 
В некоторых командах, содержащих параметры, принято разделять несколько 

параметров запятой ",". 
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2.2. Описание символов 

Следующие четыре символа не являются частью команды SCPI, но обычно используются 
для простоты пояснения параметров команды. 

 
Фигурные скобки { } 
Параметры в фигурных скобках - это элементы множественного выбора. Пример: 
 

[:SOURce:]CURRent[:LEVel] {<current>|MINimum|MAXimum} 
 
Команда {<current>|MINimum|MAXimum} означает, что вы можете использовать 

параметр MINimum, MAXimum или пользовательский размер <current>. 
 
Вертикальная линия | 
Вертикальная линия используется для разделения нескольких вариантов параметров, 

один из которых должен быть выбран при передаче команды. Пример: 
 

[:]SYSTem:BEEPer:STATe {ON|OFF} 
 
В команде выбираемые параметры команды - "ON" или "OFF". 
 
Угловые скобки <> 
Параметры в угловых скобках должны быть заменены допустимым значением. 

Например: 
 
[:SOURce:]CURRent[:LEVel] {<current>|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]CURRent[:LEVel] 5 

 
Квадратные скобки [ ] 
Содержимое в квадратных скобках (ключевые слова команды) является 

необязательным и будет выполнено независимо от того, опущено оно или нет. Например： 
 

[:SOURce:]CURRent[:LEVel]? 

 
Аналогичный эффект дает отправка следующих шести команд: 
 

CURRent? 
:CURRent? 
:SOURce:CURRent? 
:SOURce:CURRent:LEVel? 

 

2.3. Тип параметра 

Параметры, содержащиеся в командах, представленных в этом руководстве, можно 
разделить на следующие шесть типов: логические, ключевые слова, целые числа, 
непрерывные действительные числа, дискретные и строки ASCII. 

 
Логическое значение 
Значение параметра «ВКЛ» или «ВЫКЛ». Например: 
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[:]SYSTem:BEEPer:STATe {ON|OFF} 

 
Ключевые слова 
Значения параметров — это перечисленные значения. Например: 
 

[:SOURce:]CURRent[:LEVel] {<текущий>|MINimum|MAXimum} 

 
Параметр «MINimum» или «MAXimum». 
 
Целое число 
Если не указано иное, параметры могут принимать любое целочисленное значение в 

допустимом диапазоне. Обратите внимание: на данный момент не устанавливайте для 
параметра десятичный формат, иначе возникнет исключение. Например: 

 

*RCL {0|1|2|3...} 

 
Параметр может быть любым целым числом от 0 до максимально допустимого 

значения. 
 
Непрерывные действительные числа  
Параметры могут быть установлены произвольно в диапазоне допустимых значений в 

соответствии с требованиями точности (обычно точность по умолчанию составляет шесть цифр 
допустимых значений после десятичной точки). Например: 

 

[:SOURce:]CURRent[:LEVel] {<текущий>|MINimum|MAXimum} 

 
Параметр <current> может быть установлен на любое действительное число от 0 до 

максимально допустимого значения. 
 

2.4. Аббревиатура команды 

Все команды не зависят от регистра, и можно использовать как верхний, так и нижний 
регистр. Однако для сокращения необходимо набирать все заглавные буквы в формате 
команды, например: 

 

[:]SYSTem:BEEPer:STATe? 

 
можно сократить до: 
 

SYST:BEEP:STAT? 
SysT:Beep:STAT? 
syst:beep:state? 
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3. Система команд 

В этой главе представлена система набора команд электронной нагрузки в соответствии 
с функцией команды. 

Примечание. В этом наборе команд инструкции, включающие настройку параметров, 
таких как напряжение и ток, могут иметь единицы измерения. Единицы измерения, 
поддерживаемые каждым параметром, и единицы измерения по умолчанию показаны в 
следующей таблице: 

Параметр Поддержка Единица измерения по умолчанию 

Напряжение V V 

Ток A A 

Количество циклов CYC CYC 

Время s s 

 
Набор команд прибора в основном включает следующие категории: (разделы 3.1 – 3.13) 
 

3.1. Общие команды IEEE 488.2 

Стандарт IEEE определяет некоторые распространенные команды для запроса базовой 
информации об инструменте или выполнения общих базовых операций. Эти команды обычно 
начинаются с “*”, а длина ключевого слова команды обычно составляет 3 символа. 

Среди общих команд IEEE 488.2 и подмножества команд STATus некоторые команды в 
основном используются для установки, запроса и управления регистром состояния. 

Принцип работы регистра состояния показан на рисунке ниже: он включает в себя группу 
регистров сомнительного состояния (Questionable Status Register), группу регистров статуса 
операции (Operation Status Register), регистр состояния событий (Standard Event Status Register) 
и байтовый регистр (Status Byte Register)., а также буфер очереди вывода (Output Buffer) и 
очередь ошибок (Error Queue).\ 

Для работы с регистром состояния событий, регистром байтов состояния, выходным 
буфером и очередью ошибок могут использоваться команды подсистемы IEEE488.2 и SYSTem; 
Команды подсистемы STATus используются для установки и опроса группы регистров 
состояния подозрительности и группы регистров состояния работы. 

 
Доступные команды (подробнее далее с пункта 3.1.1 – до 3.1.12): 
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3.1.1 *CLS 

Формат команды 
*CLS 
 
Описание функции 
Эта команда очищает регистры событий во всех группах регистров и очищает очередь 

ошибок. 
 

3.1.2 *ESE 

Формат команды 
*ESE <value> 
*ESE? 
 
Описание функции 
Эта команда устанавливает значение enable для регистра состояния события. 
Команда query запрашивает значение enable в регистре состояния события. 
 
Параметр 
 

Название Тип Диапазон Значение по 
умолчанию 

<value> целое число от 0 до 255 0 

 
Значение 
 
Каждый бит регистра разрешения статуса события определен в следующей таблице, где 

бит 1 и бит 6 не используются и всегда считаются равными 0. Поэтому значение <value> 
находится в диапазоне от десятичного числа, соответствующего двоичному номеру бита 1 и 
бита 6, который равен 0, между 00000000 (десятичный 0) и 11111111 (десятичный 255). 

 

Бит Вес Наименование Значение 

7 128 PON Включение питания 

6 Не используется -- Не используется 

5 32 CME Ошибка команды 

4 16 EXE Ошибка при выполнении 

3 8 DOE Ошибка, зависящая от 
конкретного устройства 

2 4 QYE Ошибка запроса 

1 Не используется -- Не используется 

0 1 OPC Операция завершена 

Пример: 
Следующая команда включает бит 7 (десятичное число 128) регистра включения. 
 

*ESE 128 
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Запрос ниже возвращает «128». 
 

*ЕСЕ? 

 

3.1.3 *ESR? 

Формат команды 
*ESR? 
 
Описание функции 
Команда запрашивает значение события в группе регистров состояния событий. 
 
Значение  
Определения каждого бита регистра состояния событий приведены в таблице ниже. 

Биты 1 и 6 не используются и всегда считаются равными 0. Таким образом, запрос возвращает 
десятичное число для двоичного числа от 00000000 (десятичное 0) до 11111111 (десятичное 
255), для которого бит 1 и бит 6 равны 0. 

 
Бит Вес Наименование Значение 

7 128 PON Включение питания 

6 Не используется -- Не используется 

5 32 CME Ошибка команды 

4 16 EXE Ошибка при выполнении 

3 8 DOE Ошибка, зависящая от 
конкретного устройства 

2 4 QYE Ошибка запроса 

1 Не используется -- Не используется 

0 1 OPC Операция завершена 
 
Пример 
Следующий запрос возвращает значение "128" (бит 7 установлен). 
 
*ESR? 

3.1.4 *IDN? 

Формат команды 
*IDN? 
 
Функция 
Запрашивает строку идентификатора прибора. 
 
Пример 
*IDN? Возвращаемое значение варьируется в зависимости от модели. 
 

3.1.5 *OPC 

Формат команды 
*OPC 
*OPC? 
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Функция 
Команда устанавливает бит "Operation Complete" (бит 0) регистра состояния событий в 1 

при завершении текущей операции. 
Команда запрашивает, завершена ли текущая операция. 
 
Пример 
*OPC? 
*Возвращает "1", если текущая операция завершена, в противном случае возвращает 

"0". 
 

3.1.6 *PSC 

Формат команды 
*PSC <value> 
*PSC? 
 
Описание функции 
Эта команда устанавливает статус включения регистра enable. 
Команда query запрашивает статус включения регистра enable. 
 
Параметры 
 

Значение параметра Статус включения 
0 Бит разрешения регистра не очищается при 

включении питания 
1 Очистка бита разрешения регистра при 

включении питания 
 
Пример 
*PSC 0 Устанавливает, что бит разрешения регистра не должен очищаться при 

включении питания. 
*PSC? Запрашивает настройку включения питания. 
 

3.1.7 *RCL 

Формат команды 
*RCL {0|1|2... |9} 
 
Функция 
Восстанавливает сохраненное состояние прибора в указанном месте. 
 
Пример 
*RCL 0 вызывает информацию о состоянии, хранящуюся в группе 1. 
 

3.1.8 *RST 

Формат команды 
*RST 
 
Описание функции 
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Эта команда восстанавливает конфигурацию прибора до заводских настроек по 
умолчанию. 

 
Пример 
*RST 
 

3.1.9 *SAV 

Формат команды 
*SAV {0|1|2... |9} 
 
Функция 
Сохраняет текущее системное состояние прибора в энергонезависимой памяти. 
 
Пример 
*SAV 0 Сохраняет текущее состояние прибора в первую группу ячеек энергонезависимой 

памяти. 
 

3.1.10 *SRE 

Формат команды 
*SRE <значение> 
*SRE? 
 
Функция 
Эта команда устанавливает значение enable для регистра байтов состояния для 

генерации запроса на обслуживание 
Команда query запрашивает значение разрешения регистра байта состояния. 
 
Параметры 
 

Название Тип Диапазон Значение по 
умолчанию 

<value> Целое число от 0 до 255 0 
 
Значение 
 
Определения каждого бита регистра байта состояния следующие: Бит 0 и бит 1 не 

используются и всегда считаются равными 0. Бит 6 устанавливать не требуется. Следовательно, 
диапазон значений <value> составляет 00000000 (десятичное 0) и 11111111 (десятичное 
255).Двоичное число, в котором бит 0, бит 1 и бит 6 равны 0, соответствует десятичному числу. 

 
Бит Вес Наименование Значение 

7 128 OPE Краткое описание стандартной операции 

6 64 RQS Запрос на обслуживание 

5 32 ESB Стандартная сводка событий 

4 16 MAV Сводная информация о доступных 
сообщениях 

3 8 QUES Сводка сомнительных данных 

2 4 EQ Очередь ошибок 
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1 Не 
используется 

-- Не используется 

0 Не 
используется 

-- Не используется 

 
Пример 
Следующая команда включает бит 4 (16 в десятичном исчислении) регистра разрешения. 
 
*SRE 16 
 
Следующий запрос возвращает значение "16". 
 
*SRE? 
 

3.1.11 *STB? 

Формат команды 
*STB? 
 
Функция 
Команда запрашивает значение события в регистре байта состояния. 
 
Значение 
Определение битов регистра байта состояния показаны в таблице ниже. Биты 0 и 1 не 

используются и всегда считаются равными 0. 
Бит Вес Наименование Значение 

7 128 OPE Краткое описание стандартной операции 

6 64 RQS Запрос на обслуживание 

5 32 ESB Стандартная сводка событий 

4 16 MAV Сводная информация о доступных 
сообщениях 

3 8 QUES Сводка сомнительных данных 

2 4 EQ Очередь ошибок 

1 Не 
используется 

-- Не используется 

0 Не 
используется 

-- Не используется 

 
Пример 
Следующий запрос возвращает значение "4" (бит 2 установлен). 
*STB? 
 

3.1.12 *TRG 

Формат команды 
*TRG 
 
Функция 
Удаленное выполнение триггерного действия. 
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Пример 
*TRG 
 

3.2. Подсистема команд ABORt 

Команда ABORt используется для прерывания текущей операции. 
 
Доступные команды: 
[:]ABORt 
 

3.2.1 *[:]ABORt  

Формат команды 
[:]ABORt 
 
Функция 
Отменяет текущую операцию [:LEVEL]:TRIG (например, CURR:TRIG). 
 
Пример 
:ABORt 
 
Связанные команды 
Нет 
 

3.3. Подсистема команд BATTery 

Команда BATTery используется для настройки параметров заряда/разряда батареи 
электронной нагрузки. 

 
Доступные команды 
[:]BATTery:CAPacity? 
[:]BATTery:DISCharge:CURRent 
[:]BATTery[:STATe] 
[:]BATTery:TIME? 
[:]BATTery:VOLTage:OFF 
 

3.3.1 [:]BATTery:CAPacity? 

Формат команды 
[:]BATTery:CAPacity? 
 
Описание функции 
Запрашивает разрядную емкость батареи. 
 
Пример 
:BATT:CAP? 
 
Связанные команды 
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3.3.2 [:]BATTery:DISCharge:CURRent  
 

Формат команды 
[:]BATTery:DISC:CURR {<value|DEFault|MINimum|MAXimum>} 
[:]BATTery:DISC:CURR? [MIN|MAX] 
 
Функция 
Установите ток разряда аккумулятора. 
Проверьте ток разряда аккумулятора. 
 
Пример 
:BATT:DISC:CURR MAX - Установите максимальное значение тока разряда батареи. 
:BATT:DISC:CURR? - Проверьте ток разряда аккумулятора. 
 
Связанные команды 

 
 

3.3.3 [:]BATTery[:STATe] 

Формат команды 
[:]BATTery[:STATe]{ON|OFF} 
[:]BATTery[:STATe]? 
 
Функции 
Включение или выключение теста емкости разряда батареи. 
Запрашивает текущее состояние теста емкости разряда батареи. 
 
Пример: 
:BATT ON - Включите проверку разрядной емкости батареи. 
:BATT? - Запрашивает текущее состояние измерения разрядной емкости батареи; ON 

означает включено; OFF означает выключено. 
 
Связанные команды 
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3.3.4 [:]BATTery:TIME? 

Формат команды 
[:]BATTery:TIME? 
 
Функции 
Запрашивает время разряда батареи. 
 
Пример: 
:BATT:TIME? 
 
Связанные команды 

 
 

3.3.5 [:]BATTery:VOLTage:OFF  
 

Формат команды 
[:]BATTery:VOLTage:OFF {<value|DEFault|MINimum|MAXimum>} 
[:]BATTery:VOLTage:OFF? [MIN|MAX] 
 
Функции 
Установить напряжение разряда батареи. 
Запрашивает установленное в данный момент напряжение разряда батареи 
 
Пример: 
:BATT:VOLT:OFF MAX - Установите напряжение на выходе аккумулятора на 

максимальное значение 
:BATT:VOLT:OFF? - Запросите текущее установленное напряжение нагрузки 

аккумулятора. 
 
Связанные команды 
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3.3.6 [:]BATTery: CURRent:OFF 

Формат команды 
[:]BATTery: CURRent:OFF {<value|DEFault|MINimum|MAXimum>} 
[:]BATTery: CURRent:OFF? [MIN|MAX] 
 
Функции 
Устанавливает ток окончания работы батареи. 
Запрашивает текущий установленный ток разряда батареи. 
 
Пример: 
:BATT:CURRent:OFF MAX - Установите ток нагрузки аккумулятора на максимальное 

значение. 
:BATT:CURRent:OFF? - Запросите текущий установленный ток нагрузки аккумулятора. 
 
Связанные команды 

 
 

3.4. Подсистема команд CALibration 

Серия команд CALibration используется для калибровки электронных нагрузок. 
 
Доступные команды: 

 
 

3.4.1 [:]CALibration:COUNt? 

Формат команды 
[:]CALibration:COUNt? 
 
Функции 
Запрашивает количество калибровок электронной нагрузки. 
 
Пример: 
:CAL:COUN? – Запросите количество калибровок электронной нагрузки. Верните 

значение 1, чтобы указать, что была выполнена 1 калибровка. 
 
Связанные команды 
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3.4.2 [:]CALibration:LEVel 

Формат команды 
[:]CALibration:LEVel <value> 
 
Функции 
Установите значение калибровки. 
 
Пример: 
:CAL:LEV <value> - Установите значение калибровки <value> 
 
Связанные команды 

 
 

3.4.3 [:]CALibration:SECure:CODE 

Формат команды 
[:]CALibration:SECure:CODE<password> 
 
Функции 
Установите новый пароль калибровки. Пароль должен состоять из 4 символов. 
 
Пример: 
:CAL:SEC:CODE <password> - Установите новый пароль калибровки. 
 
Связанные команды 

 
 

3.4.4 [:]CALibration:SECure:STATe 

Формат команды 
[:]CALibration:SECure:STATe {ON | OFF},<password> 
[:]CALibration:SECure:STATe? 
 
Функции 
Включение/выключение защиты от калибровки, калибровка может быть выполнена 

только при отключенной защите от калибровки. 
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Запрашивает состояние защиты от калибровки. 
 
Пример: 
:CAL:SEC:STAT ON,<password> - Начать калибровку 
:CAL:SEC:STAT? - Возвращает в исходное состояние ON или OFF. 
 
Связанные команды 

 
 

3.4.5 [:]CALibration:STEP  
 

Формат команды 
[:]CALibration:STEP <value> 
 
Функции 
Задать точку калибровки. 
 
Пример: 
:CAL:STEP <value> - Установите точку калибровки на <value>. 
 
Связанные команды 

 
 

3.5. Подсистема команд CV 

Команда CV используется для управления верхним пределом тока в режиме CV. 
 
Доступные команды: 
[:]CV:CURRent:LIMit 
 

3.5.1 [:]CV:CURRent:LIMit 

Формат команды 
[:]CV:CURRent:LIMit{<value|DEFault|MINimum|MAXimum>} 
[:]CV:CURRent:LIMit? [MIN|MAX] 
 
Функции 
Устанавливает верхний предел тока в режиме CV. 
Запрашивает установленный в данный момент предел тока в режиме CV. 
 
Пример: 



 

 22 
 

 

 

Henghui MEL8513C Руководство по эксплуатации 

:CV:CURR:LIM MAX - Устанавливает верхний предел тока для режима CV на 
максимальное значение. 

:CV:CURR:LIM? - Запрашивает текущий установленный предел тока для режима CV. 
 
Связанные команды 
Нет 
 

3.6. Подсистема команд INPut 

Команда INPut используется для управления входом электронной нагрузки. 
 
Доступные команды 

 
 

3.6.1 [:]INPut:PROTection:CLEar 

Формат команды 
[:]INPut:PROTection:CLEar 
 
Функции 
Сброс состояния защиты нагрузки. 
 
Пример: 
:INP:PROT:CLE 
 
Связанные команды 

 
 

3.6.2 [:]INPut[:STATe] 

Формат команды 
[:]INPut[:STATe]{ON |OFF} 
[:]INPut[:STATe]? 
 
Функции 
Установите переключатель входного канала. 
Запрос состояния переключателя входного канала. 
 
Пример: 
:INP ON – Откройте входной канал 
:INP? – Открыть - ON; закрыть - OFF. 
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Связанные команды 

 
3.6.3 [:]INPut:SHORt[:STATe] 

Формат команды 
[:]INPut:SHORt[:STATe]{ON |OFF} 
[:]INPut:SHORt[:STATe]? 
 
Функции 
Включить или отключить короткое замыкание нагрузки. 
Запросить статус короткого замыкания нагрузки. 
 
Пример: 
:INP:SHOR ON – Разрешить короткое замыкание нагрузки 
:INP:SHOR? –ON для включения; OFF для выключения. 
 
Связанные команды 

 
 

3.6.4 [:]INPut:VOLTage:ON 

Формат команды 
[:]INPut:VOLT:ON {<value|DEFault|MINimum|MAXimum>} 
[:]INPut:VOLT:ON? [MIN|MAX] 
 
Функции 
Установите начальное значение напряжения нагрузки. 
Запросите текущее установленное значение пускового напряжения нагрузки. 
 
Пример: 
:INP:VOLT:ON MAX – Установите пусковое напряжение нагрузки на максимальное 

значение 
:INP:VOLT:ON? – Запросить текущее установленное значение пускового напряжения 

нагрузки. 
 
Связанные команды 
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3.6.5 [:]INPut:VOLTage:ON:LATCh 

Формат команды 
[:]INPut:VOLTage:ON:LATCh {ON|OFF} 
[:]INPut:VOLTage:ON:LATCh? 
 
Функции 
Запустите или отключите блокировку пускового напряжения нагрузки. 
Запросите статус блокировки пускового напряжения нагрузки. 
 
Пример: 
:INP:VOLT:ON:LATC ON – Пусковое напряжение пусковой нагрузки заблокировано. 
:INP:VOLT:ON:LATC? – ON означает запуск;OFF означает запрет. 
 
Связанные команды 

 
 

3.6.6 [:]INPut:VOLTage:OFF 

Формат команды 
[:]INPut:VOLT:OFF{<value|DEFault|MINimum|MAXimum>} 
[:]INPut:VOLT:OFF? [MIN|MAX] 
 
Функции 
Устанавливает значение напряжения разгрузки нагрузки. 
Запрашивает текущее значение напряжения разгрузки нагрузки. 
 
Пример: 
:INP:VOLT:ON:LATC ON – Установите напряжение разгрузки нагрузки на максимальное 

значение. 
:INP:VOLT:ON:LATC? – Запрашивает установленное в данный момент значение 

напряжения разгрузки нагрузки. 
 
Связанные команды 

 
 

3.7. Подсистема команд LIST 

Команда LIST используется для установки функции последовательности работы 
электронной нагрузки. 

 
Доступные команды 
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3.7.1 [:]LIST:ADD 

Формат команды 
[:]LIST:ADD { CCL|CCH|CRL|CRM|CRH|VLCRL|VLCRM|VLCRH|CVL|CVH, 
<value|DEFault|MINimum|MAXimum>, <time|DEFault|MINimum|MAXimum>} 
 
Функции 
Добавляет новый шаг последовательности. Эта команда содержит 3 параметра: режим 

работы, значение нагрузки и время работы. 
 
Пример: 
:LIST:ADD CCL,MAX,MAX 
 
Связанные команды 

 
 

3.7.2 [:]LIST:CHAin 

Формат команды 
[:]LIST:CHAin {0～7|OFF} 
 
Функции 
Устанавливает позицию текущего списка в таблице цепочек. 
 
Пример: 
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:LIST:CHA 0 - Устанавливает текущий список на позицию 0 в таблице цепочек.  
 
Связанные команды 

 
 

3.7.3 [:]LIST:CLE 

Формат команды 
[:]LIST:CLEar 
 
Функции 
Инициализирует данные в текущей последовательности. 
 
Пример: 
:LIST:CLE 
 
Связанные команды 

 
 

3.7.4 [:]LIST:COUNt 

Формат команды 
[:]LIST:COUNt <0~65535> 
[:]LIST:COUNt? 
 
Функции 
Установите количество циклов для операции последовательности. 
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Запросите количество циклов текущей операции последовательности. 
 
Пример: 
:LIST:COUN 1 – Установите число циклов равным 1. 
:LIST:COUN? - Запрашивает количество циклов для текущей последовательной операции. 
 
Связанные команды 

 
 

3.7.5 [:]LIST:DELete 

Формат команды 
[:]LIST:DELete<step> 
 
Функции 
Удаляет шаг в текущей последовательности. 
 
Пример: 
:LIST:DEL 1 – Удалить первый шаг текущей последовательности. 
 
Связанные команды 

 
 

3.7.6 [:]LIST:DELete:ALL 

Формат команды 
[:]LIST:DELete:ALL 
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Функции 
Удалить все текущие шаги последовательности 
 
Пример: 
:LIST:DEL:ALL 
 
Связанные команды 

 
 

3.7.7 [:]LIST:EDIT 

Формат команды 
[:]LIST:EDIT {<step>, CCL|CCH|CRL|CRM|CRH|VLCRL|VLCRM|VLCRH|CVL|CVH, 
<value|DEFault|MINimum|MAXimum>, <time|DEFault|MINimum|MAXimum>} 
 
Функции 
Отредактируйте определенный номер шага текущей последовательности. За этой 

командой следуют 4 параметра: количество шагов, режим работы, значение нагрузки и время 
работы. 

 
Пример: 
:LIST:EDIT 1,CCH,0.5,3 
 
Связанные команды 
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3.7.8 [:]LIST:INSert 

Формат команды 
[:]LIST:INSert {<step>, CCL|CCH|CRL|CRM|CRH|VLCRL|VLCRM|VLCRH|CVL|CVH, 
<value|DEFault|MINimum|MAXimum>, <time|DEFault|MINimum|MAXimum>} 
 
Функции 
Вставляет новый шаг последовательности. За этой командой следуют 4 параметра: 

количество шагов, режим работы, значение нагрузки и время работы. 
 
Пример: 
LIST:INSert1,CCH,0.5,3 
 
Связанные команды 

 
 

3.7.9 [:]LIST:MEMO 

Формат команды 
[:]LIST:MEMO<string> 
[:]LIST:MEMO? 
 
Функции 
Установить аннотацию последовательности. 
Запрашивает аннотацию последовательности. 
 
Пример: 
:LIST:MEMO "list1" - Установите в качестве комментария последовательности значение 

"list1". Максимальная длина строки составляет 10 символов 
:LIST:MEMO ? - Аннотации последовательности запросов. 
 
Связанные команды 
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3.7.10 [:]LIST:NUMBer 

Формат команды 
[:]LIST:NUMBer <0～7> 
 
Функции 
Устанавливает порядковый номер для текущей последовательной операции. 
 
Пример: 
:LIST:NUMB 0 – Установите порядковый номер текущей операции последовательности 

равным 0. 
 
Связанные команды 

 
 

3.7.11 [:]LIST:SAVE 

Формат команды 
[:]LIST:SAVE 
 
Функции 
Сохраните данные последовательности в соответствии с порядковым номером. 
 
Пример: 
:LIST:SAVE 
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Связанные команды 

 
 

3.7.12 [:]LIST[:STATe] 

Формат команды 
[:]LIST[:STATe] {ON|OFF} 
[:]LIST[:STATe]? 
 
Функции 
Включает или выключает операции последовательности. 
Запрашивает состояние текущей операции последовательности. 
 
Пример: 
:LIST ON - Запустить операцию последовательности. 
:LIST? –ON для включения; OFF для выключения. 
 
Связанные команды 
 

 
 

3.8. Подсистема команд MEASure 

Команда MEASure используется для запроса текущих значений напряжения, тока, 
сопротивления или мощности, измеренных на входных клеммах электронной нагрузки. 
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Доступные команды: 

 
 
 

3.8.1 [:]MEASure[:SCALar]:CURRent[:DC]? 

Формат команды 
[:]MEASure[:SCALar]:CURRent[:DC]? 
 
Функции 
Эта команда запрашивает значение тока, измеренное на входной клемме канала. 
 
Пример: 
:MEAS:CURR? – Запрашивает значение тока, измеренное на входных клеммах канала. 
 
Связанные команды 

 
 

3.8.2 [:]MEASure[:SCALar]:POWer[:DC]? 

Формат команды 
[:]MEASure[:SCALar]:POWer[:DC]? 
 
Функции 
Команда запрашивает значение мощности, измеренное на входных клеммах канала. 
 
Пример: 
:MEAS:POW? – Запрашивает значение мощности, измеренное на входных клеммах 

канала. 
 
Связанные команды 

 
 

3.8.3 [:]MEASure[:SCALar]:RESistance[:DC]? 

Формат команды 
[:]MEASure[:SCALar]:RESistance[:DC]? 
 
Функции 
Команда запрашивает значение сопротивления, измеренное на входных клеммах 

канала. 
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Пример: 
:MEAS:RESistance? – Запрашивает значение сопротивления, измеренное на входных 

клеммах канала. 
 
Связанные команды 

 
3.8.4 [:]MEASure[:SCALar][:VOLTage][:DC]? 

Формат команды 
[:]MEASure[:SCALar][:VOLTage][:DC]? 
 
Функции 
Команда запрашивает напряжение, измеренное на входных клеммах канала. 
 
Пример: 
:MEAS? – Запрашивает значение напряжения, измеренное на входных клеммах канала. 
 
Связанные команды 

 
 

3.9. Подсистема команд MODE 

Команда MODE используется для установки режима тестирования электронной 
нагрузки. 

 
Доступные команды: 
[:]MODE 
 

3.9.1 [:]MODE 

Формат команды 
[:]MODE{CCL|CCH|CRL|CRM|CRH|VLCRL|VLCRM|VLCRH|CVL|CVH|CPC|CPV} 
[:]MODE? 
 
Функции 
Выберите базовый тестовый режим нагрузки. 
Запросите тестовый режим, в котором находится текущая нагрузка. 
 
Пример: 
:MODE CVL - Установка режима постоянного напряжения 
:MODE? - Запрашивает тестовый режим, в котором в данный момент находится нагрузка. 
 
Связанные команды 
Нет 
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3.10. Подсистема команд SOURce 

Серия команд [:SOURce] устанавливает параметры тока, напряжения, мощности, 
сопротивления и переходных процессов электронной нагрузки. 

 
Доступные команды: (разделы 3.10.1 – 3.10.5) 

 
 

3.10.1 Подсистема команд CURRent 

Команда CURRent используется для установки параметров электронной нагрузки, 
связанных с током. 

 
Доступные команды 

 
 

3.10.1.1 [:SOURce:]CURRent:FALL:RATE 

Формат команды 
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[:SOURce:]CURRent:FALL:RATE {<current>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]CURRent:FALL:RATE? {DEFault|MINimum|MAXimum}  

 
Функции 
Устанавливает скорость падения тока в режиме постоянного тока. 
Запрашивает скорость падения тока в режиме постоянного тока. 
 
Пример: 
:CURR:FALL:RATEMAX – Установите максимальное значение скорости падения тока в 

режиме постоянного тока. 
:CURR:FALL:RATE? – Запрашивает скорость падения тока в режиме постоянного тока. 
 
Связанные команды 

 
 

3.10.1.2 [:SOURce:]CURRent:HLEVel 

Формат команды 
[:SOURce:]CURRent:HLEVel{<current>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]CURRent:HLEVel? {DEFault|MINimum|MAXimum}  

 
Функции 
Устанавливает высокое значение переходного тока. 
Запрашивает высокое значение переходного тока. 
 
Пример: 
:CURR:HLEVMAX – Установите максимальное значение тока переходного процесса. 
:CURR:HLEV? – Запрашивает высокое значение текущего переходного тока. 
 
Связанные команды 
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3.10.1.3 [:SOURce:]CURRent[:LEVel] 

Формат команды 
[:SOURce:]CURRent[:LEVel] {<current>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]CURRent[:LEVel]? {DEFault|MINimum|MAXimum}  
 
Функции 
Когда нагрузка находится в режиме постоянного тока, эта команда используется для 

установки значения постоянного тока. 
Когда нагрузка находится в режиме постоянного тока, эта команда запрашивает 

значение постоянного тока. 
 
Пример: 
:CURR MAX – Установите постоянное значение тока на максимальное значение. 
:CURR? – Запрашивает текущее фиксированное значение тока. 
 
Связанные команды 

 
 

3.10.1.4 [:SOURce:]CURRent[:LEVel]:TRIGgered 

Формат команды 
[:SOURce:]CURRent[:LEVel]:TRIGgered {<current>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]CURRent[:LEVel]:TRIGgered? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Установка текущего значения триггера. 
Запрос текущего значения триггера. 
 
Пример: 
:CURR:TRIG MAX - Установите триггерное  значение тока на максимальное значение. 
:CURR:TRIG? - Запрос триггерного значения тока  

 
Связанные команды 
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3.10.1.5 [:SOURce:]CURRent:LLEVel 

Формат команды 
[:SOURce:]CURRent:LLEVel {<current>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]CURRent:LLEVel? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Устанавливает низкое значение переходного тока. 
Запрашивает низкое значение переходного тока. 
 
Пример: 
:CURR:LLEV MAX - Установка нижнего значения переходного тока на максимальное 

значение。 

:CURR:LLEV? - Запрос низкого значения переходного тока 
 
Связанные команды 

 
 

3.10.1.6 [:SOURce:]CURRent:PROTection:DELay 

Формат команды 
[:SOURce:]CURRent:PROTection:DELay {<value>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]CURRent:PROTection:DELay? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Установите время задержки действия программной защиты по току нагрузки. 
Запросите время задержки действия защиты по току программного обеспечения 

нагрузки. 
 
Пример: 
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:CURR:PROT:DEL MAX - Установка времени задержки срабатывания программной 
токовой защиты нагрузки на максимальное значение 

:CURR:PROT:DEL? - Запрос времени задержки действия программной токовой защиты 
нагрузки 

 
Связанные команды 

 
 

3.10.1.7 [:SOURce:]CURRent:PROTection[:LEVel] 

Формат команды 
[:SOURce:]CURRent:PROTection[:LEVel] {<value>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]CURRent:PROTection[:LEVel]?{DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Установка верхнего предела программной токовой защиты нагрузки. 
Запрашивает верхний предел программной токовой защиты нагрузки. 
 
Пример: 
:CURR:PROT MAX - Установка верхнего предела программной токовой защиты нагрузки 

на максимальное значение 
:CURR:PROT? - Запрос верхнего предела защиты программного обеспечения по току 

нагрузки 
 
Связанные команды 

 
 

3.10.1.8 [:SOURce:]CURRent:PROTection:STATe 

Формат команды 
[:SOURce:]CURRent:PROTection:STATe {OFF|ON} 
[:SOURce:]CURRent:PROTection:STATe? 
 
Функции 
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Включает или выключает функцию текущей защиты. 
Запрашивает состояние текущей функции защиты. 
 
Пример: 
:CURR:PROT:STAT OFF - Отсутствие функции защиты по току 
:CURR:PROT:STAT? - Запрашивает состояние текущей функции защиты, ON (включена) 

или OFF (отключена). 
 

Связанные команды 

 
 

3.10.1.9 [:SOURce:]CURRent:RISE:RATE 

Формат команды 
[:SOURce:]CURRent:RISE:RATE {<current>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]CURRent:RISE:RATE? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Устанавливает скорость нарастания тока в режиме постоянного тока. 
Запрашивает скорость нарастания тока в режиме постоянного тока. 
 
Пример: 
:CURR:RISE:RATE MAX - Установка скорости нарастания тока в режиме постоянного тока 

на максимальное значение 
:CURR:RISE:RATE? - Запрос скорости нарастания тока в режиме постоянного тока 
 
Связанные команды 

 
 

3.10.2 Подсистема команд POWer 

Команда POWer используется для установки параметров мощности электронной 
нагрузки. 

Доступные команды: 
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3.10.2.1 [:SOURce:]POWer[:LEVel] 

Формат команды 
[:SOURce:]POWer[:LEVel] {<value>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]POWer[:LEVel]? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Когда нагрузка находится в режиме постоянной мощности, эта команда используется 

для установки значения постоянной мощности. 
Когда нагрузка находится в режиме постоянной мощности, эта команда используется 

для запроса значения постоянной мощности. 
 
Пример: 
:POWMAX - Устанавливает заданное значение мощности на максимальное значение. 
:POW? - Запрос установленного значения мощности. 
 
Связанные команды 

 
3.10.2.2 [:SOURce:]POWer[:LEVel]:TRIGgered 

Формат команды 
[:SOURce:]POWer[:LEVel]:TRIGgered {<value>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]POWer[:LEVel]:TRIGgered? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Установка значения мощности триггера. 
Запрос значения мощности триггера. 
 
Пример: 
:POW:TRIGMAX - Устанавливает значение мощности триггера на максимальное 

значение. 
:POW:TRIG? - Запрашивает значение мощности триггера. 
 
Связанные команды 

 
 

3.10.2.3 [:SOURce:]POWer:PROTection[:LEVel] 

Формат команды 
[:SOURce:]POWer:PROTection[:LEVel] {<value>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]POWer:PROTection[:LEVel]? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
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Функции 
Устанавливает программное ограничение мощности для нагрузки. 
Запрашивает программное ограничение мощности нагрузки. 
 
Пример: 
:POW:PROTMAX - Устанавливает программное ограничение мощности нагрузки на 

максимальное значение. 
:POW:PROT? - Запрашивает верхний программный предел мощности нагрузки. 
 
Связанные команды 

 
3.10.3 Подсистема команд RESistance 

Команда RESistance используется для установки параметров электронной нагрузки, 
связанных с сопротивлением. 

Доступные команды: 

 
 

3.10.3.1 [:SOURce:]RESistance:HLEVel 

Формат команды 
[:SOURce:]RESistance:HLEVel {< value >|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]RESistance:HLEVel? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Устанавливает высокое значение переходного сопротивления. 
Запрашивает высокое значение переходного резистора. 
 
Пример: 
:RES:HLEVMAX - устанавливает максимальное значение переходного сопротивления. 
:RES:HLEV? - Запросить высокое значение переходного сопротивления. 
 
Связанные команды 

 
 

3.10.3.2 [:SOURce:]RESistance[:LEVel] 

Формат команды 
[:SOURce:]RESistance[:LEVel] {<value>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]RESistance[:LEVel]? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
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Установка значения фиксированного сопротивления. 
Запрашивает значение фиксированного сопротивления. 
 
Пример: 
:RESMAX - Устанавливает фиксированное значение сопротивления. 
:RES? - Запрашивает значение фиксированного сопротивления. 
 
Связанные команды 

 
 

3.10.3.3 [:SOURce:]RESistance[:LEVel]:TRIGgered 

Формат команды 
[:SOURce:]RESistance[:LEVel]:TRIGgered {<value>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]RESistance[:LEVel]:TRIGgered? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Установка значения сопротивления триггера. 
Запрашивает значение сопротивления триггера. 
 
Пример: 
:RES:TRIGMAX - Устанавливает значение сопротивления триггера на максимальное 

значение. 
:RES:TRIG? - Запрашивает значение сопротивления триггера. 
 
Связанные команды 

 
 

3.10.3.4 [:SOURce:]RESistance:LLEVel 

Формат команды 
[:SOURce:]RESistance:LLEVel {< value >|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]RESistance:LLEVel? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Установка низкого значения переходного сопротивления. 
Запрашивает низкое значение переходного сопротивления. 
 
Пример: 
:RES:LLEVMAX - устанавливает минимальное значение переходного сопротивления на 

максимальное значение. 
:RES:LLEV? - Запрос нижнего значения переходного сопротивления. 
 
Связанные команды 
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3.10.4 Подсистема команд TRANsient 

Команда TRANSient используется для установки параметров электронной нагрузки, 
связанных с переходными процессами. 

 
Доступные команды: 

 
3.10.4.1 [:SOURce:]TRANsient:FTIMe 

Формат команды 
[:SOURce:]TRANsient:FTIMe {<value>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]TRANsient:FTIMe? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Устанавливает время спадающего фронта переходного процесса. 
Запрашивает время спадаюшего фронта переходного процесса. 
 
Пример: 
:TRAN:FTIMMAX - Устанавливает максимальное значение времени спадающего фронта 

переходного процесса. 
:TRAN:FTIM? - Запрашивает время переходного спадаюшего фронта импульса. 
 
Связанные команды 

 
 

3.10.4.2 [:SOURce:]TRANsient:HTIMe 

Формат команды 
[:SOURce:]TRANsient:HTIMe {<value>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]TRANsient:HTIMe? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Устанавливает время переходного максимума. 
Запрашивает время переходного фронта. 
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Пример: 
:TRAN:HTIMMAX - Устанавливает максимальное значение времени переходного 

процесса. 
:TRAN:HTIM? - Запрашивает время переходного максимума. 
 
Связанные команды 

 
 

3.10.4.3 [:SOURce:]TRANsient:LTIMe 

Формат команды 
[:SOURce:]TRANsient:LTIMe{<value>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]TRANsient:LTIMe? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Устанавливает время переходного минимума. 
Запрашивает время переходного минимума. 
 
Пример: 
:TRAN:LTIMMAX - Устанавливает максимальное значение времени переходного 

процесса. 
:TRAN:LTIM? - Запрашивает время переходного минимума. 
 
Связанные команды 

 
 

3.10.4.4 [:SOURce:]TRANsient:MODE 

Формат команды 
[:SOURce:]TRANsient:MODE{CONTinuous|PULSe|TOGGle} 
[:SOURce:]TRANsient:MODE? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Устанавливает режим тестирования переходных процессов. 
Запрашивает режим переходного теста. 
 
Пример: 
:TRAN:MODECONT - Установка непрерывного режима тестирования переходных 

процессов. 
:TRAN:MODE? Запрос режима переходного теста 
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Связанные команды 

 
 

3.10.4.5 [:SOURce:]TRANsient:RTIMe 

Формат команды 
[:SOURce:]TRANsient:RTIMe {<value>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]TRANsient:RTIMe ? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Устанавливает время нарастания фронта импульса переходного процесса. 
Запрашивает время нарастания фронта импульса переходного процесса. 
 
Пример: 
:TRAN:RTIMMAX - станавливает максимальное значение времени нарастания фронта 

импульса переходного процесса. 
:TRAN:RTIM? - Запрашивает время нарастания фронта импульса переходного процесса. 
 
Связанные команды 

 
 

3.10.4.6 [:SOURce:]TRANsient[:STATe] 

Формат команды 
[:SOURce:]TRANsient[:STATe] {ON|OFF} 
[:SOURce:]TRANsient[:STATe]? 
 
Функции 
Включить или выключить функцию тестирования переходных процессов. 
Запрашивает функцию тестирования переходных процессов. 
 
Пример: 
:TRANON - Включает функцию тестирования переходных процессов. 
:TRAN? - Запрашивает функцию тестирования переходных процессов. 
 
Связанные команды 



 

 46 
 

 

 

Henghui MEL8513C Руководство по эксплуатации 

 
 

3.10.5 Подсистема команд VOLTage 

Команда VOLTage используется для установки параметров электронной нагрузки, 
связанных с напряжением. 

 
Доступные команды: 

 
3.10.5.1 [:SOURce:]VOLTage:HLEVel 

Формат команды 
[:SOURce:]VOLTage:HLEVel {<voltage>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]VOLTage:HLEVel? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Устанавливает высокое значение переходного напряжения. 
Запрашивает высокое значение переходного напряжения. 
 
Пример: 
:VOLT:HLEVMAX - Устанавливает максимальное значение переходного напряжения. 
:VOLT:HLEV? - Запрашивает текущее высокое значение переходного напряжения. 
 
Связанные команды 

 
3.10.5.2 [:SOURce:]VOLTage[:LEVel] 

Формат команды 
[:SOURce:]VOLTage[:LEVel] {<voltage>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]VOLTage[:LEVel]? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Когда нагрузка находится в режиме постоянного напряжения, эта команда используется 

для установки значения постоянного напряжения. 
Когда нагрузка находится в режиме постоянного напряжения, эта команда используется 

для запроса значения постоянного напряжения. 



 

 47 
 

 

 

Henghui MEL8513C Руководство по эксплуатации 

Пример: 
:VOLT MAX - Устанавливает максимальное значение постоянного напряжения. 
:VOLT? - Запрос текущего значения постоянного напряжения. 
 
Связанные команды 

 
3.10.5.3 [:SOURce:]VOLTage[:LEVel]:TRIGgered 

Формат команды 
[:SOURce:]VOLTage[:LEVel]:TRIGgered {<voltage>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]VOLTage[:LEVel]:TRIGgered? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Устанавливает значение напряжения триггера. 
Запрос значения напряжения триггера. 
 
Пример: 
:VOLT:TRIG MAX - устанавливает максимальное значение напряжения триггера. 
:VOLT:TRIG? - запрашивает значение напряжения триггера. 

 
Связанные команды 

 
 

3.10.5.4 [:SOURce:]VOLTage:LLEVel 

Формат команды 
[:SOURce:]VOLTage:LLEVel {<voltage>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]VOLTage:LLEVel? {DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Устанавливает минимальное значение переходного напряжения. 
Запрашивает нижнее значение переходного напряжения. 
 
Пример: 
:VOLT:LLEVMAX - устанавливает минимальное значение переходного напряжения на 

максимальное значение. 
:VOLT:LLEV? - Запросить нижнее значение переходного напряжения. 
 
Связанные команды 



 

 48 
 

 

 

Henghui MEL8513C Руководство по эксплуатации 

 
 

3.10.5.5 [:SOURce:]VOLTage:PROTection[:LEVel] 

Формат команды 
[:SOURce:]VOLTage:PROTection[:LEVel] {<voltage>|DEFault|MINimum|MAXimum} 
[:SOURce:]VOLTage:PROTection[:LEVel]?{DEFault|MINimum|MAXimum} 
 
Функции 
Устанавливает верхний программный предел напряжения нагрузки. 
Запрашивает верхний программный предел напряжения нагрузки. 
 
Пример: 
:VOLT:PROT MAX - Устанавливает верхний предел программного напряжения нагрузки 

на максимальное значение. 
:VOLT:PROT? - Запрашивает верхний предел программного напряжения текущей 

нагрузки. 
 
Связанные команды 

 
 

3.11. Подсистема команд STATus 

Серия команд STATus используется для установки и запроса содержимого группы 
регистров сомнительного состояния прибора и группы регистров рабочего состояния. 

 
Доступные команды 

 
 

3.11.1 [:]STATus:OPERation:CONDition? 

Формат команды 
[:]STATus:OPERation:CONDition? 
 
Функции 
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Команда запрашивает значение состояния регистра условий в регистре состояния 
операции. 

 
Пример: 
:STAT:OPER:COND? Команда запроса возвращает значение состояния регистра условий в 

регистре состояния операции. 
 
Связанные команды 

 
 

3.11.2  [:]STATus:OPERation:ENABle 

Формат команды 
[:]STATus:OPERation:ENABle <enable_value> 
[:]STATus:OPERation:ENABle? 
 
Функции 
Устанавливает значение регистра разрешения в регистре состояния работы. 
Запрашивает значение регистра разрешения в регистре состояния работы. 
 
Пример: 
:STAT:OPER:ENAB? - возвращает значение регистра Enable в регистре состояния 

стандартных операций. 
 
Связанные команды 

 
 

3.11.3 [:]STATus:OPERation[:EVENt]? 

Формат команды 
[:]STATus:OPERation[:EVENt]? 
 
Функции 
Запросите значение регистра событий в регистре состояния операции. 
 
Пример: 
:STAT:OPER? - возвращает значение регистра событий в регистре состояния операции. 
Связанные команды 
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3.11.4 [:]STATus:PRESet 

Формат команды 
[:]STATus:PRESet 
 
Функции 
Эта команда используется для очистки значения регистра разрешения в регистре 

рабочего состояния и регистре сомнительного состояния. 
 
Пример: 
:STAT:PRES  
 
Связанные команды 

 
 

3.11.5 [:]STATus:QUEStionable:CONDition? 

Формат команды 
[:]STATus:QUEStionable:CONDition? 
 
Функции 
Эта команда используется для запроса значения регистра условий в регистре 

сомнительного состояния. 
 
Пример: 
:STAT:QUES:COND? - возвращает значение регистра состояния в регистре сомнительного 

состояния. 
 
Связанные команды 
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3.11.6 [:]STATus:QUEStionable:ENABle 

Формат команды 
[:]STATus:QUEStionable:ENABle <enable value> 
[:]STATus:QUEStionable:ENABle? 
 
Функции 
Установите значение регистра разрешения в регистре сомнительного состояния. 
Запросите значение регистра разрешения в регистре сомнительного состояния. 
 
Пример: 
:STAT:QUES:ENAB? - возвращает значение регистра разрешения в регистре 

сомнительного состояния. 
 
Связанные команды 

 
 

3.11.7 [:]STATus:QUEStionable[:EVENt]? 

Формат команды 
[:]STATus:QUEStionable[:EVENt]? 
 
Функции 
Эта команда используется для запроса значения регистра событий в регистре 

сомнительного состояния. 
 
Пример: 
:STAT:QUES? возвращает значение регистра событий в регистре сомнительного 

состояния. 
 
Связанные команды 
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3.12. Подсистема команд SYSTem 

Команда SYSTem предоставляет функции, связанные с управлением зуммером 
(звуковой сигнал), настройками последовательного порта, запросом ошибок и дистанционным 
управлением. 

 
Доступные команды 

 
 

3.12.1 [:]SYSTem:BEEPer:STATe 

Формат команды 
[:]SYSTem:BEEPer:STATe {ON | OFF} 
[:]SYSTem:BEEPer:STATe? 
 
Функции 
Управление переключателем зуммера . 
Запрашивает состояние зуммера. 
 
Пример: 
:SYST:BEEP:STAT ON - Включает зуммер. 
:SYST:BEEP:STAT? - Возврат к состоянию зуммера, ON (включен) или OFF (выключен). 
 
Связанные команды 
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3.12.2 [:]SYSTem:BEEPer[:IMMediate] 

Формат команды 
[:]SYSTem:BEEPer[:IMMediate] 
 
Функции 
Подается звуковой сигнал один раз. 
 
Пример: 
:SYST:BEEP вызывает однократный звуковой сигнал зуммера. 
 
Связанные команды 

 
3.12.3 [:]SYSTem:COMMunicate:SERial[:RECeive]:BAUD 

Формат команды 
[:]SYSTem:COMMunicate:SERial[:RECeive]:BAUD 
 
Функции 
Устанавливает размер скорости передачи данных последовательного порта прибора. 
 
Скорости передачи данных, соответствующие каждому значению, приведены в 

следующей таблице:  
Код 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 
скорость 
передачи 
данных 

2400 4800 9600 14400 19200 28800 38400 57600 76800 115200 

 
Пример 
:SYST:COMM:SER:BAUD 2 Установите скорость передачи данных последовательного 

порта равной 9600. 
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Связанные команды 

 
3.12.4 [:]SYSTem:ERRor:COUNt? 

Формат команды 
[:]SYSTem:ERRor:COUNt? 
 
Функции 
Запрашивает текущее количество записей об ошибках прибора. 
Примечание: Максимальное количество записей об ошибках равно 20. 
 
Пример: 
:SYST:ERR:COUN? - Возвращает 3, указывая на то, что в данный момент для чтения 

доступны 3 записи об ошибках. 
 
Связанные команды 

 
 

3.12.5 [:]SYSTem:ERRor[:NEXT]? 

Формат команды 
[:]SYSTem:ERRor[:NEXT]? 
 
Функции 
Прочитайте сообщение об ошибке прибора. 
Могут быть возвращены следующие сообщения. 
 

Возвращает строку Описание 
0,"No error Означает отсутствие ошибки. 
-100,"Command error" Означает, что в команде допущена ошибка. 
-108,"Parameter not allowed" Означает, что после команды не разрешен ни один 

параметр. 
-109,"Missing parameter" Означает, что после команды отсутствует параметр. 
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-112,"Program mnemonic too long" Указывает на слишком длинную мнемонику команды. 
-123,"Exponent too large" Означает, что число в параметре команды слишком 

велико. 
-151,"Invalid string data" Недопустимое строковое значение. 
-200,"Execution error" Указывает на ошибку выполнения команды 
-220,"Parameter error" Означает, что параметр команды неверен. 
-221,"Settings conflict" Указывает на конфликт настроек команды. 
-222,"Data out of range" Означает, что данные выходят за пределы 

допустимого диапазона. 
-224,"Illegal parameter value" Означает, что параметр команды недействителен. 
-350,"Queue overflow" Означает переполнение очереди ошибок (более 20 

групп). 
-702,"Cal secured" Означает, что функция калибровки не активирована с 

помощью пароля, и соответствующие операции 
недействительны. 

703,"Invalid secure code" Указывает на неверный пароль калибровки. 
-704,"Secured code too long" Означает, что пароль калибровки слишком длинный. 

 
Пример: 
:SYST:ERR? - Возвращает 0, "No error", если ошибка 

отсутствует. 
 
Связанные команды 

 

3.12.6 [:]SYSTem:LOCal 

Формат команды 
[:]SYSTem:LOCal 
 
Функции 
Переведите прибор в режим локальной работы. 
 
Пример: 

:SYST:LOC - Прибор возвращается в режим локальной работы, когда все клавиши 

передней панели активны. 
 
Связанные команды 
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3.12.7 [:]SYSTem:REMote 

Формат команды 
[:]SYSTem:REMote 
 
Функции 
Переведите прибор в режим удаленной работы (передняя панель отключена, кроме 

клавиши Local). В этом случае для возврата в локальный режим работы нажмите клавишу Local 
на передней панели. 

 
Пример: 
:SYST:REM Переводит прибор в режим дистанционного управления (передняя панель не 

работает, кроме клавиши Local). 
 
Связанные команды 

 
 

3.12.8 [:]SYSTem:RWLock 

Формат команды 
[:]SYSTem:RWLock 
 
Функции 
Переведите прибор в режим дистанционного управления (кнопки передней панели 

недействительны). 
 
Пример: 

:SYST:RWL - Переводит прибор в режим дистанционного управления (кнопки передней 

панели не действуют). 
 
Связанные команды 
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3.12.9 [:]SYSTem:VERSion? 

Формат команды 
[:]SYSTem:VERSion? 
 
Функции 
Запрашивает и возвращает информацию о версии SCPI. 
 
Пример: 
:SYST:VERS? Возврат: 1999.0 
 
Связанные команды 

 
 

3.13. Подсистема команд TRIGger 

Команды серии TRIGger используются для дистанционного управления триггерами 
электронных нагрузок. 

 
Доступные команды 
 

 
 

3.13.1 [:]TRIGger:FUNCtion 

Формат команды 
[:]TRIGger:FUNCtion {LIST|TRAN} 
[:]TRIGger:FUNCtion? 



 

 58 
 

 

 

Henghui MEL8513C Руководство по эксплуатации 

Функции 
Установите функцию триггера. 
Функция триггера запроса. 
 
Пример: 
:TRIG:FUNC LIST - Устанавливает функцию триггера на LIST. 
:TRIG:FUNC? - Запрашивает текущую функцию триггера. 
 
Связанные команды 

 
 

3.13.2 [:]TRIGger[:IMMediate] 

Формат команды 
[:]TRIGger[:IMMediate] 
 
Функции 
Когда источник запуска электронной нагрузки находится в командном режиме, эта 

команда генерирует сигнал запуска. 
 
Пример: 

:TRIG - выполняет триггер. 

 
Связанные команды 

 
 

3.13.3 [:]TRIGger:SOURce 

Формат команды 
[:]TRIGger:SOURce{HOLD|EXTernal|BUS|PULSe } 
[:]TRIGger:SOURce? 
 
Функции 
Установка триггера электронной нагрузки 
HOLD - использование команды TRIGger:IMMediate в качестве источника триггера. Все 

остальные режимы триггера, включая *TRG, в данный момент недействительны. 
EXTernal - внешний триггер 
BUS - триггер удаленной команды 
PULSe - триггер уровня ТТЛ. 
Запрос режима срабатывания электронной нагрузки. 
 
Пример: 
:TRIG:SOUR EXTernal - Устанавливает режим срабатывания электронной нагрузки на 

внешний триггер. 
:TRIG:SOUR? - Запрашивает текущий режим срабатывания электронной нагрузки. 
 
Связанные команды 
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