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广东壹本源电源设备有限公司 

1000V/30A 可编程直流电源 
产品使用手册 

好电源  壹本源

地址：广州市番禺区桥南街陈涌工业区     

TEL： 020-31124880  

公司官网： www .yby66 .com   

FAX：020-22626121 

技术咨询、售后服务：13902389766 周先生 
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非常感谢您选用本公司产品，使用前请认真阅读本手册！ 

本手册包括有关电子开关电源使用时操作说明和注意事项。不正确的使用可

能会发生一些故障。使用电源设备前，请先仔细阅读本手册并正确地使用设

备。 

请将此手册交给最终用户 

  

安全注意事项 

1、 防止触电                                             

                  ！危  险 

◆ 当通电或正在运行时,请不要打开盖板,以防触电. 

◆ 布线或检查时，请在断开电源，10分钟以后，用万用表等检测剩余电压

消失以后进行。 

◆ 电子电源设备务必接地。 

◆ 包括布线或检查在内的工作都应专业人员进行。 

◆ 应在安装后进行布线。否则会造成触电。 

◆ 请不要用湿手操作开关旋钮，以防触电。 

◆ 对于电缆，请不要对它加过重压力，使它损伤，否则会导致触电。 

 

 

2、防止火灾                

！注    意 

◆ 开关电源设备请安装在不可燃物体上，以防发生火灾。 

◆ 开关电源设备发生故障时，请在电源旁边断开电源总开关 
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3、防止损伤 

                   ！注    意 

◆ 各个端子上加的电压只能是使用手册上所规定的电压，否则，会发生爆

裂，损坏等。 

◆ 确认电缆与正确的端子相连接，否则，会发生损坏等等。 

◆ 始终应保证正(红色）负（黑色）极输出的正确接线。 

◆ 确认正确的输入电压和相数。 

◆ 正在通电或断电不久，请不要接触内板各处端子，以防高压或电容残留

高压损坏组件。 

 

4、搬运和安装 

！注  意 

◆ 当搬运产品时，请使用正确升降工具，以防损坏设备。 

◆ 如果设备缺少组件，请不要安装运行。 

◆ 搬运产品时要握住底部能够受力处，不要以把手作为全部受力点,以防

把手破裂摔坏设备。 

◆ 请不要在电源设备上堆放杂物，以防杂物进入机内和散热不良。 

◆ 要保持通风条件良好，排风口不得靠近其它物品和墙。以防散热不良烧坏

组件。 

◆ 电子开关电源是精密电气设备，不要跌落，或强烈冲击。 

◆ 请在下述环境下使用，以免引起故障。 

环

境 

周围环境温度 -20℃- +45℃  

周围环境湿度 85%RH 以下（不凝露）  

储 存 温 度 -20℃—+65℃ 

环   境 
室内（无强烈腐蚀气体，可燃气体，油雾，

导电尘埃） 

海拔高度，振动 海拔 2000m以下。5.9m/s2[0.6G] 

▲特殊环境需订货时说明 
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一、产品说明： 

1、本产品外观结构使用本公司专利设计。产品外形美观，架构牢固结实，外壳表

面喷粉处理, 坚固耐腐蚀。产品底部装有滚轮，方便移动。 

2、本电源采用目前世界上先进的控制系统 PWM 技术和稳定可靠的电路拓扑结构设

计的控制线路，配用德国进口英飞凌牌模块（IGBT）控制。主变压器采用纳米晶

磁芯和纯紫铜线绕制，散热好，功率足，功耗低，长久耐用，性能稳定。整流桥

和整流管等主要部件均采用世界各地优质材料，电源增加了本公司先进的 LC 滤波

专利技术。具有输出纹波系数小，抗干扰能力强；输出电压、电流可调节范围广，

电压电流稳定精度高，检测数据精准等特点。 

3、可选择稳压或稳流工作模式，电压、电流可从 0 到最大值可任意设定。具有缺

相、过热、过压、过流、短路等故障自动保护功能。 

4、智能触摸屏显示与控制界面，界面直观操作简单。电压电流和功率 3 位小数点

精准数字显示。可编程，可进行多种功能和参数设置。电源内置四段计时，一次

可执行最多 4 组不同电压电流、延迟时间运行时间的设定，并可连续循环 99999

次。 

5、具有 RS-485远程通信接口，支持 RTU 和 ASCII 远程通信协议。可配置计算机、

上位机等软件进行远程控制监控。可多台组网并机控制。 

6、内部控制电路板完全密封，并严格与环境隔离，防止酸雾或粉尘污染，防止小

虫进入引起的短路，大大提高了产品的安全性和使用寿命。 

7、产品用料大方，功率充足，电子组件及重要部件留有很大的设计余量，可以保

证产品能够保持满载和长期连续工作。 

二、产品适用范围           

提供可调式低纹波稳压或稳流直流供电，适用于于 PTC加热器老化，新能源

汽车电池模拟器，可对新能源汽车各种零配件实验、测试和老化。各种电子电气

产品实验、测试、老化， 高校实验室和科研单位或检测机构实验测试设备…… 
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三、产品技术参数 

产品名称规格                   1000V/30A 可编程直流电源 

输入特性 

输入方式 三相 3 线+接地线  

电压/频 率 AC 380V±10%  50Hz-60Hz 

输入电流 51A 

输出特性 

额定功率 30KW 

输出电压 DC 0-1000V 可任意调定 

输出电流 DC 0-30A 可任意调定 

电压输出精度 100V-1000V 范围内±1%FS 

电流输出精度 3A-30A 范围内±1%FS 

源效应 ≤0.1%FS 

负载效应 ≤0.15%FS 

显示 
分辨率 

电压 0.01V 

电流 0.01A 

纹波系数（Vrms） ≤3%FS 

工作效率 ≥90% 

功率因素 ≥0.95 

工作特性 
可选择恒压或恒流工作模式，电压、电流可从 0
到最大值可任意设定。可长期连续工作。 

输出显示 
触摸屏显示与控制界面，输出电压、电流、功率
精准数字显示。 

通讯接口 RS-485,支持 Modbus，RTU 和 ASCII 两种通信协议 

保护模式 
具有缺相、过热、过压、过流、短路等故障自动
保护功 

安  全 
特  性 

绝缘电阻 ≥20MΩ 

耐压性能 2000VDC 测试 60S，无飞弧，击穿。 

工 作 
环 境 

环境温度 -15℃～45℃ 

环境湿度 ≤90%(无凝露) 

防护等级 IP20 

冷却方式 强迫风冷 

外形尺寸 高 695*宽 480*长 590mm+100mm   

适用负载 

提供可调式低纹波稳压或稳流直流供电，适用于 PTC 加热器老化，
新能源汽车电池模拟器，可对新能源汽车各种零配件实验、测试和
老化。各种电子电气产品实验、测试、老化， 高校实验室和科研单
位或检测机构实验测试设备…… 
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四、产品外观与面板功能介绍 
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五、产品操作指导 

★安装 

1、根据工作电流要求连接好面板背面输出端（注意：红色为正极，黑色为负

极。注意安全，高压危险！请勿带电安装）。 

2、连接好输出端后，请将防护罩盖上，以免高压裸露部位造成触电事故。 

3、按要求接入三相交流 380V电源线，同时务必把接地端良好接地，（黄绿双

色线为接地线）以确保安全。 

★操作过程（本机控制） 

1、工作参数设定： 

1.1 打开电源总开关，触摸屏显示与操作界面通电后亮屏，系统自动进入待机状态，

如下图： 
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1.2 在待机界面下点击运行参数按键会进入编程界面，如下图： 

 

1.3 当按对应的文本框时，都会弹出如下图: 

 

1.4 根据工作所需，键盘输入对应数字参数并保存即可。当 T1 时间设定为 0 时，

为长时间不间断工作，输入第一行电压、电流参数；当 T 后有时间，系统则会在

指定时间内切换电流电压。同时选择好恒电压或恒电流模式，当所有工作参数设

定好后，保存并点返回图标，系统会退到待机主界面。 
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2、在待机主界面按下启动键，电源机开始工作。 

3、在状态栏会提示当前的运行模式或出错信息，在电压栏显示当前电压，电流栏

处显示电流。并且显示当前输出功率。运行时间会提示当前的运行时间。当运行

中出错时状态栏中会提示出错类型。并发出声光报警。 

4、运行过程中，如果需要停机只要按下停止键，系统就会自动停止。 

 

★远程通信设置 

1、连接好 RS-485 通信接口。 

2、用户登陆。要对通信参数进行设定时，首先要以用户身份登陆，才可以得到设

定权限。点击用户登入按键进入以下登陆界面： 
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3、在主界面点击用户参数按键进入用户参数设定界面，下图： 

 

在此界面可设定通信的各项参数。 

①、本机 ID：多机通信时，子机网站设置，表示当前位置，一般此值不超过 255。 

②、通信类型，本设备支持 RUT 和 ASCII 两种通信模式。 
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③、波特率，此为通信时数据收发速度，定义为 bit/S 此值越大通信越快，但同

时越容易受干扰，所为在此定为 9600。 

④、声光报警时间，此为报警时持续时间，当设为 0 时不报警，当此值大于 0 且

小于 500 时报警时间为此值，单位为 S。当此值设置大于 500 时，会一直报警。 

⑤、电压加载率，此值设置电压上载时的步进，单位为 xx.xxx V/10ms，当设为 0

时不采用阶梯上载模式，而是最快速度一下给定设定值，这个可能会对设备带来

比较大的冲击。 

⑥、电压卸除率，此值设置关机时减载步进，单位为 xx.xxx V/10ms，当设为 0 时

不采绶卸除，而以最快的速度直接变成零载。 

⑦、电流加载率，电流减载率，和电压一样，只是加载方式不一样而已。单位为

xx.xxx A/10ms。 

⑧、电压步进率，此值是如果当前设定电压需要做人工随意调整时，每加或减 1

时电压的变化率。单位为 xx.xxx V 

⑨、电流步进率，同电压步进率一样。单位为 xx.xxx A 
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★通信协议 

通信协议Ｖ２ 

本机采用 MODBUS RTU 格式，８个数据位，无奇偶校验，１个停止位 

一、通信协议结构 

名称 含义 说明 

start 通信开始 至少 3.5个字节传输时间的静止时段 

Address 通信地址 通信地址，即设备的站点，可以通过操作介面
设置占用一个字节长度 

CMD 命令 一个字节，常用命令:03H(读寄存器)，06H(读
单个寄存器)，10H(写多个寄存器) 

DATA(n+1) 数据内容 N个字=2N个字节 N<100 

...... 

DATA(0) 

CRC 校验码 1个字=2字节 

END1 结束 至少 3.5个字节传输时间的静止时段 

 
１、读多个寄存器 
上位机往电源指令(读电源电压电流，功率) 

Address 01H 

CMD 03H 

数据起始地址 高位 00H 

低位 00H 

读寄存器个数(字长) 高位 00H 

低位 06H 

CRC低位 C5H 

CRC高位 C8H 

 
当正确时电源回应上位机 

Address 01H 

CMD 03H 

数据字节数 高位 0CH 

   

0000H 地址数据 高位 00H 

低位 00H 

0001H 地址数据 高位 00H 

低位 00H 

0002H 地址数据 高位 00H 
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低位 00H 

0003H 地址数据 高位 00H 

低位 00H 

0004H 地址数据 高位 00H 

低位 00H 

0005H 地址数据 高位 00H 

低位 00H 

CRC低位 xxH 

CRC高位 xxH 

 
当出错时电源回应上位机 

Address 01H 

CMD 83H 

异常码 02H 

CRC低位 xxH 

CRC高位 xxH 

 
2、上位机写多个寄存器 

Address 01H 

CMD 10H 

数据起始地址 高位 00H 

低位 07H 

写寄存器个数 高位 00H 

低位 05H 

数据字节  0AH 

0007H 地址数据 高位 00H 

低位 01H 

0008H 地址数据 高位 86H 

低位 A0H 

0009H 地址数据 高位 00H 

低位 00H 

000AH 地址数据 高位 27H 

低位 10H 

000BH 地址数据 高位 00H 

低位 00H 

CRC低位 29H 

CRC高位 9EH 
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写入正确后，电源回应上位机 

Address 01H 

CMD 10H 

数据起始地址 高位 00H 

低位 07H 

写入寄存器个数 高位 00H 

低位 05H 

CRC低位 xxH 

CRC高位 xxH 

 
写入出错后，电源回应上位机 

Address 01H 

CMD 90H 

异常码 03H 

CRC低位 xxH 

CRC高位 xxH 

 
二、寄存器一览表： 

地址 名称  

00H 电源电压高 16位寄存器 只读  电压= 
高 16*65536+低 16 01H 电源电压低 16位寄存器 

02H 电源电流高 16位寄存器 只读  电流= 
高 16*65536+低 16 03H 电源电流低 16位寄存器 

04H 电源功率高 16位寄存器 只读 功率= 
高 16*65536+低 16 05H 电源功率低 16位寄存器 

06H 电源状态寄存器 只读:见后祥解 

07H 设置电压高 16位寄存器 读/写 

08H 设置电压低 16位寄存器 

09H 设置电流高 16位寄存器 读/写 

0AH 设置电流低 16位寄存器 

0BH 上位机命令寄存器 读/写 

0CH 设置编程循环 读/写 

0DH 设置编程运行模式 读/写 

0EH 设置编程时间 1高 16位寄存器 读/写 

0FH 设置编程时间 1低 16位寄存器 读/写 

10H 设置编程时间 2高 16位寄存器  

11H 设置编程时间 2低 16位寄存器  

12H 设置编程时间 3高 16位寄存器  
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13H 设置编程时间 3低 16位寄存器  

14H 设置编程时间 4高 16位寄存器  

15H 设置编程时间 4低 16位寄存器  

16H 设置编程电压 1高 16位寄存器  

17H 设置编程电压 1低 16位寄存器  

18H 设置编程电压 2高 16位寄存器  

19H 设置编程电压 2低 16位寄存器  

1AH 设置编程电压 3高 16位寄存器  

1BH 设置编程电压 3低 16位寄存器  

1CH 设置编程电压 4高 16位寄存器  

1DH 设置编程电压 4低 16位寄存器  

1EH 设置编程电流 1高 16位寄存器  

1FH 设置编程电流 1低 16位寄存器  

20H 设置编程电流 2高 16位寄存器  

21H 设置编程电流 2低 16位寄存器  

22H 设置编程电流 3高 16位寄存器  

23H 设置编程电流 3低 16位寄存器  

24H 设置编程电流 4高 16位寄存器  

25H 设置编程电压 4低 16位寄存器  

   

28H 上位机改变模式  

29H 软启，软停时间 x(10ms)  

2BH 运行总时间高 16位寄存器  

2CH 运行总时间低 16位寄存器  

2DH 倒计时高 16位寄存器  

2EH 倒计时低 16位寄存器  

 

3、状态寄存器解释定义 

BIT1
5 

BIT14 BIT13 BIT12 BIT1
1 

BIT10 BIT9 BIT8 

        

        

BIT7 BIT6 BIT5 BIT4 BIT3 BIT2 BIT1 BIT0 

1: 1:超温 1:主板 1:电压低 1: 缺
相 

1:模式 1:模式 1:开机 

0: 0:Na 0: Na 0: Na 0: Na 0:模式 0:模式 0:关机 

注：BIT2  BIT1  这两位为 0、0 时为自动模式，为 0、1 是稳压模式，为 1、
0是稳流模式 
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4、命令寄存器定义  0x000B 

上位机命令
寄存器 

0xff00 上位机开机 

0x0000 上位机关机 

0x0082 模拟按触摸屏开机 

0x0081 模拟按触摸屏关机 

 
当一条指令只设置电压，或电流时，电源会自动根据上位机的设定值切换成
对应工作模式，并启动，如只对电压寄存器写入不为零的数时电源会自动切
换成稳压模式并启动。 
新增寄存器 
 
三、实例操作 

注：本系统，电压值，电流值，功率值，设置电压值，设置电流值，编程电
压、电流、时间，运行总时间，倒计时，均为 32位寄存器，两个字长，四个
字节，敬请留意，数据为大端数据格式，高位在前，低位在后。后面实例都
以 ID 为 1 

1、 读取对电源实测值(读取电压(0x0000)，电流(0x0002)，功率(0x0004)) 
(PLC 通信要对应基地址) 

2、 支持 0x03 功能码 
回读值默为小数点后面 3位，如 1会返回 1000 
上位面发送  地址 功能码   始起地址    字长    CRC16 校验 

01   03      00 00    00 06     C5C8 
正确返回 
地址 功能码   返回字节数    电压值       电流值          功率值      
CRC16 校验 
01    03       0C     00 01 84 F9   00 00 00 00    00 00 00 00    BF 
E5 
如上图，电压=0x00007B3A(十六进制)=99577mV=99.577V 

如果用直接的办法就是上面四个字节 00、01、84、F9对应十进制为  0、1、
132、249 
结果=(0*16777216)+(1*65536)+(132*256)+249=99577mV=99.577V 
电流，功率的结果值是一样的算法，功能的单位为 0.01Kw 

3、 单独读一个值(电压) 
上位面发送  地址 功能码   始起地址    字长    CRC16 校验 

01   03     00 00     00 02    C4 0B 
正确返回 
地址 功能码   返回字节数    电压值        CRC16校验 
01   03          04      00 01 86 8C         C8 36 
结果=0x0001868C=99980mv=99.980V 
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二）、启动电源 
1、启动电源顺序，先设置所需的目标电压或电流，然后写入启动指令即可，
当然设电压，电流，及启动指令也一可以一起写入。 

2、设置软启时间(写入 10S=10000ms 因指令单位为 10ms 所以写入数为
=10000/10=1000) 
上位机发送 
地址  功能码  寄存器地址    时间数据     CRC16校验 
01    06      0029           03 E8        58 BC 
十六进制 0x03E8=1000(十进制) 
正确返回 

01     06      0029         03E8          58   BC 
表示写入成功。 

 
4、如现在需要设置 100.000V  0A 
100.000V=100000mv=0x00 01 86 A1(十六进制) 

最 高 字 节 =100000/16777216=0x00 ， 下 一 字 节
=(100000%16777216)/65536=0x01 
最高字节=100000%65536/256=0x86，下一位=(100000%256)/65536=0xA0 
发送如下信息 
地址  功能码  始起地址  字长  字节数   设置电压值   设置电流值    
CRC16 校验 
01     10     0007      0004    08     00 01 86 A0  00 00 00 00     
CC CE 
正确返回 
地址  功能码  始起地址   字长     CRC16校验 
01      10      0007     0004       70 0B 
表示刚才写入设定值成功 

5、写入启动指令 
地址  功能码  寄存器地址   开机指令     CRC16校验 
01    06     00 0B         FF 00       B9 F8 

正确返回 
地址  功能码  寄存器地址   指令数据     CRC16校验 
01     06       00 0B       FF 00         B9 F8 
此时电源就会启动 

6、关闭输出 
写入关闭输出指令 
地址  功能码  寄存器地址    关机指令     CRC16校验 
01     06       00 0B        00 00         F8 08 
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正确返回 
地址  功能码  寄存器地址   指令数据     CRC16校验 
01     06       00 0B        00 00         F8 08 
表示关闭输出指令成功，此时电源会关闭输出。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


